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Abstract of DE4422247 

The handle swivels in two planes and can be locked in difference positions. It firstly can swivel around 
the drive axis (10) of the tool, and orthogonally to it, and secondly can swivel in a direction lying 
between the drive axis and this orthogonal plane. The handle can be locked in at least one plane by a 
positively acting locking device (2-5,12-14,17) which may be integrated at least partially in the handle. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Fuhrungs- und Haltegriff fur handgefuhrte Gerate 



) Die Erfindung betrifft einen Fuhrungs- und Haltegriff fur 
handgefuhrte Gerate, wie Winkelschleifer, Bohrgerate. 
Kreis- und Stichsagen, Oberfrasen, Kuchengeraten u. a., der 
in der Nahe des Werkzeuges verstellbar angeordnet ist. Der 
erf indungsgema&e Griff soil basonders gunstig ergonomisch 
an verschiedene Arbeitsaufgaben, Korpergro&en und raumli- 
che Verhaltnisse anpa&bar sain. 

Erreicht wird dieses Ziel dadurch, daS er in zwei Ebenen 
schwenkbar und in verschiedenen Steliungen arretierbar ist. 
Das Verschwanken erfolgt in erster Linie radial um die 
Antriebsachse des Werkzeuges. also orthogonal zur An- 
triebsachse und in einem Winkel, zu dieser Ebene. 
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Die Erfindung betrifft einen Fuhrungs- und Haltegriff 
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1, der besonders 
gunstig ergonomisch an verschiedene Arbeitsaufgaben, 5 
KorpergroBen und raumliche Verhaltnisse anpaBbar ist.' 

Handgriffe an bekannten Geraten sind in dcr Regel 
so gestaltet, daB sie zwar ein Arbeiten bei eingeengten 
Raumverhaltnissen ermoglichen, es jedoch nicht mog- 
lich ist, die in den benannten Gefahrensituationen auf- 10 
tretenden Krafte in der Weise zu beherrschen, daB eine 
Gefahr fur Leib und Leben, sowie umliegende Gegen- 
stande nicht ausgeschlosscn werden konnen. So konnen 
beispielsweise durch den Werker nicht die erforderli- 
chen Krafte aufgebracht werden, um in einem solchen l5 
Fall das Gerat sicher zu halten, um dadurch Verletzun- 
gen bzw. Beschadigungen zu verhindern werden kon- 
nen. 

Ein weiterer an solchen Geraten haufig auftretender 
Nachteil ist der, daB es nicht immer moglich ist, insbe- 20 
sondere den vorderen Griff fur das Halten und Fuhren 
des Gerates so zu gestalten und so anzuordnen, daB 
auch bei verschiedenen Bearbeitungsarten, also auch 
bei veranderlichen Arbeitsrichtungen, eine optimale er- 
gonomisch abgestimmte Arbeitshaltung eingenommen 2 5 
werden kann. Weiterhin ist es bisher nicht Qblich, an 
solchen Geraten eine Anpassung an unterschiedliche 
Abstande der Haltemoglichkeiten solcher Gerate vor- 
zusehen, wodurch eine Anpassung an verschiedene 
GroBenverhaitnisse der bedienenden Personen bisher 30 
ausgeschlossen ist 

Bei bekannten Geraten, wie beispielsweise Winkel- 
schleifern, bei denen das Werkzeug mit einer Schutzein- 
richtung abgedeckt ist, muB diese relativ haufig entspre- 
chend der Arbeitsaufgabe verstellt und angepaBt wer- 35 
den. Eine Verstellung derartiger Schutzhauben je nach 
Winkeilage des Gerates erfolgt bei derzeit verfugbaren 
Winkelschleifern in der Regel durch Losen einer 
Klemmschraube. Es gibt auch Gerate, bei denen der 
Schutz durch entsprechenden ReibschluB fixiert ist, und 40 
der Anwender nur durch Aufwendung einer entspre- 
chenden Kraft die Verstellung vornehmen kann. Bei al- 
ien diesen bekannten Geraten muB jedoch vor der Ver- 
stellung des Schutzes das Gerat ausgeschaltet sein und 
der der Stillstand des Werkzeuges abgewartet werden. 45 
AuBerdem ist eine Einhandverstellung nicht moglich, so 
daB das Gerat auch noch abgesetzt werden muB, um den 
Schutz einzustellen, was zusatzlich dazu fuhren kann, 
daB nachtraglich eine Korrektur der Verstellung nach 
Probieren am Werkstuck erfolgen muB. ~ 50 

Eine Losung fur eine Griffverstellung ist beispielswei- 
se aus EP 0267 472 bekannt. Dabei handelt es sich um 
eine Griffgestaltung fur ein tragbares, motorbetriebe- 
nes Werkzeug, insbesondere einer tragbaren Kettensa- 
ge. Diese Kettensage verfugt neben dem Handhabungs- 55 
griff uber einen bugelfdrmigen Vordergriff, der um die 
Langsachse des Kettensageblattes verdrebbar ist. Mit 
dieser Verdrehmoglichkeit des vorderen Gnffes besteht 
die Moglichkeit, auch fur diesen vorderen Haltepunkt 
eine Anpassung an verschiedene Arbeitsrichiungen des 60 
Werkzeuges (Kettensageblatt) vorzunehmen. Der ver- 
drehbare Haltegriff kann, je nach erwunschter Sage- 
blattstellung radial ausgerichtet werden. Dies fuhrt ge- 
meinsam mit denen aus DE 41 02 838 und DE 41 02 421 
vorbekannten Losungen dazu, daB das Werkzeug be- 65 
zuglich seiner Arbeitsrichtung ausgerichtet wird. Bei 
den Ietztgenannten vorbekannten Losungen wird der 
hintere Fuhrungsgriff ebenfalls gegenuber der Langs- 



achse des Werkzeuges verschwenkt, um eine verbesser- 
te Handhaltung am Griff zu ermoglichen. So fuhrt je- 
doch auch die Kombination der vorbekannten Verstell- 
moglichkeiten von Griffen an solchen Geraten nicht da- 
zu, daB samtliche Schwierigkeiten behoben sind. Es 
kann zwar in einem relativ weiten Bereich eine ergono- 
misch gunstige Arbeitshaltung eingenommen werden, 
jedoch hat dies insbesondere bei sehr groBen bzw. sehr 
kleinen Bedienpersonen haufig seine Grenzen, da eine 
Anpassung an unterschiedliche He bei verhaltnisse nicht 
moglich ist. So haben die bekannten Gerate den Nach- 
teii, daB es sehr schwer ist, sich schneil aufbauende Kraf- 
te, wie sie beim Verklemmen vorkommen konnen, si- 
cher allein durch die Armkraft abzufangen. 

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, die Griffgestal- 
tung derartiger Gerate so zu verbessern, daB eine opti- 
male Anpassung an unterschiedliche KorpergroBen und 
Korperhaltungen des Bedienpersonals neben der An- 
paBbarkeit an unterschiedliche Arbeitsaufgaben und 
Arbeitsumgebungen erreicht werden kann. Zusatzlich 
soli auch eine Anpassung von Schutzeinrichtungen an 
verschiedene Griffeinstellungen entsprechend der Ar- 
beitsaufgabe auf einfache, sichere Art moglich sein. 

ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe durch die im 
kennzeichnenden Teil des Patentanspruchs 1 enthalte- 
nen Merkmale gelost. Ausgestaltungsformen und Wei- 
terbildungen des crfindungsgemaBen Griffes ergeben 
sich aus den in den untergeordneten Anspruchen enthal- 
tenen Merkmalen. 

Eine der wesentlichsten Voraussetzungen fur die Ge- 
staltung von Handgriffen an solchen Geraten ist die 
BerOcksichtigung der Bewegungsmoglichkeiten des 
Hand-Arm-Systems. Dieses System besteht neben der 
Hand, aus den Fingern, dem Unter- und Oberarm und 
dem SchultergurteL Das Arbeitsgerat und das Hand- 
Arm-System bilden eine kinematische Gelenkkette, de- 
ren Gelenke sich in ihren verschiedenen Freiheitsgra- 
den unterscheiden. Der mogliche Bewegungsumfang 
dcr Gelenke hangt von anatomischen physiologischen 
GesetzmaBigkeiten ab. Daher sind absolute und relative 
Gelenkhemmungen zu unterscheiden, die einmal durch 
die Knochenanschlage und zum anderen die Weichteile 
und benachbarte Glieder bestimmt werden. Fur die Ge- 
staltung solcher handgefuhrter Gerate ist der Hinweis 
auf die relative Hemmung von Bedeutung, da sonst 
durch die Orientierung an absoluten Werten lcdiglich 
theoretische Losungen entstehen konnen, die nicht rea- 
lisierbar sind Beispielsweise sind Aussagen uber den 
physiologischen Greifraum bei gestreckten Armen nur 
in Bezug auf eine definierte Arbeitshohe brauchbar, da 
beispielsweise bei einer niederen Arbeitshohe die relati- 
ve^ Hemmung der Oberarme durch Anschlag an den 
Korper den Arbeitsraum stark einschranken. So erfolgt 
der Einsatz der einzelnen Gelenke in einer solchen kine- 
matischen Kette dergestalt, daB sie nacheinander in Ak- 
tion treten, wenn die Bewegungsmoglichkeiten des da- 
vorliegenden Gelenks ausgeschopft sind. Reicht dann 
das Zusarnmenspiel der Gelenke innerhalb dieser kine- 
matischen Kette nicht mehr aus, der Bewegung des Ge- 
rates zu folgen, so sind Rumpfbewegungen des Bedie- 
ners erforderlich. Diese Rumpfbewegungen fuhren 
dann in der Regel dazu, daB sehr ungtinstige Arbeitshal- 
tungen eingenommen werden mussen. 

Bei beidhandigen Taugkeiten spricht man in Fach- 
kreisen von einer geschlossenen kinematischen Kette 
weU der "SchluB tt zwischen der Gelenkkette des linken 
und rechten Arms uber das Arbeitsgerat erfolgt. Je klei- 
ner dieser so entstandene Ring ist, desto kleiner ist die 
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dem Bediener zur Verfugung stehende Bewegungsmog- 

lichkeit. So soil, entsprechend dieser Erkenntnis, natiir- 

lich der Ring, der durch die beiden Arme und das Ar- 

beitsgerat gebildet wird, grSBtmoglich ausgebildet sein, 

urn die Bewegungsmoglichkeiten zu maximieren. Au- 

Berdem muB die Moglichkeit bestehen, die Handgelen- 

ke in Normallage zu bringen, dies ist dann der Fall, wenn 

der Greirabstand dem Abstand der Schultergelenke ent- 

spricht und eine vorher beschriebene geschlossene kine- 

matische Kette zwischen linker und rcchter Hand vor- 

handen ist. In alien Fallen muB sich das Handgelenk zum 

Schuhergelenk hin ausrichten und behindert dadurch 
die Bewegungsmoglichkeit 

Mit der erfindungsgemaBen Gestaltung des Griffes 
ist es moglich, durch einfaches Verschwenken um beide 
Achsen EinfluB auf diese Verhaltnisse zu nehmen. So 
kann ein Verschwenken dieses in der Nahc des Werk- 
zeuges angeordneten Griffes in Richtung auf den hinte- 
ren FQhrungsgriff bei kleineren Bedienern und ein Ver- 
schwenken in der entgegengesetzten Richtung bei gro- 
Beren Bedienern die vorgenannten Verhaltnisse ent- 
sprechend beeinflussen. Genauso zweckmaBig ist auch 
eine solche Lageanpassung bei verschiedenen Bearbei- 
tungsrichtungen. 

In vorteilhafter Weise erfolgt die Einstellung der 
Schwenkstellung des erfindungsgemaBen Griffes durch 
formschlussigen Eingriff von Arretierungselementen. 
Diese sind bevorzugt direkt am Griffelement ange- 
bracht und mussen von diesem ver- und entriegeit wer- 
den konnen. 

Die Arretiermoglichkeit wird bei der erfindungsge- 
maBen Losung in beiden Schwenkebenen realisiert Die 
Schwenkebenen sind bevorzugt einmal die radial um die 
Antriebsachse des Werkzeuges, bzw. der Hauptachse 
des Gerates, also die orthogonal dazu gerichtete und 
zum anderen eine weitere, die sich zwischen Antriebs- 
achse und dieser orthogonalen Ebene befindet. 

Dabei sind zumindest fur eine Schwenkebene stufen- 
formig angeordnete Gestaltungselemente am Gerat 

vorhanden, in die beispielsweise ein Stift formschlussig 4 o keiten durch eine groBe erforderliche kinematische Ket- 
eingreifen kann, der die weitere Bewegung des Griffes te sind hier nicht moglich. Wie aus der Darstellung er- 
sperrt und nach einer Freigabe bewegung eines solchen kennbar ist eine einfache Anpassung fur Rechts- und 
Stifles aus einer solchen Aussparung eine Veranderung Linkshander moglich. 

der Griffstellung von Hand vorgenommen werden Die Fig. 3 und 4 geben bevorzugte Griffstellungen fur 

kann, bis die gewunschte Stellung erreicht ist und der 45 das Betreiben von Winkelschleifern in ihren typischen 
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sperren. Das Arretierelement kann dann fiir eine ge- 
meinsame Bewegung aus dem Sperrbereich entfernt 
werden. Besonders giinstig ist es, wenn die Bewegungs- 
moglichkeit des Arretierelementes so ausgelegt wird, 
daB einmal eine Verschwenkmoglichkeit nur fiir den 
Griff bei stillstehendem Schutzelement und einmal nur 
der Griff weiterbewegt werden kann. 

Nachfolgend soil die Erfindung an Ausfuhrungsbei- 
spielen naher beschrieben werden. 
Dabei zeigt: 

Fig. 1 bis 4 mogiiche Positionen eines erfindungsge- 
maBen Hake- und Fuhrungsgriffes; 

Fig. 5 eine Schnittdarstellung eines mehrachsig ver- 
schwenkbaren Griffes an einem Winkelschleifer und 

Fig. 6 eine Schnittdarstellung eines mit einer Schutz- 
einrichtung kombiniert verschwenkbaren Griffes an ei- 
nem Winkelschleifer. 

In den Fig. 1 bis 4 ist ein beispielsweise an einem 
Winkelschleifer angebrachter in zwei Ebenen ver- 
schwenkbarer Fuhrungs- und Haltegriff in verschiede- 
nen Handhabungsstellen dargestellt. Der Griff kann 
selbstverstandlich auch an anderen Geraten angebracht 
werden, bei denen gieiche ergonomische Probleme auf- 
treten. 

Der Griff laBt sich dabei in erster Linie um die An- 
triebsachse des Werkzeuges drehen und kann beliebige 
Positionen radial von dieser Achse gesehen einnehmen. 
Dabei wird eine Ebene aufgespannt, die parallel zur 
Wirkebene des angetriebenen Werkzeuges liegt, und in 
der der Griff verschiedene Positionen auf einer Halbku- 
geiflache einnehmen kann, indem er ausgehend von der 
aufgespannten Bezugsebene verschwenkt wird. 

In der Stellung des Griffes, wie er in der Fig. 1 wieder- 
gegeben ist ist dieser in Geratelangsrichtung ausgerich- 
tet und der Abstand zum am Gehause angebrachten 
bzw. dort vorgesehenen Griffpunkt ist am groBten. 

Bei einem Arbeitseinsatz unter beengten Raumver- 
haltnissen laBt sich der Griff um die Antriebsachse nach 
hinten schwenken (Fig. 2). GroBe Bewegungsmoglich- 



Stift in eine dort angeordnete Aussparung zum form- 
schlussigen Sperren eingreift Der Stift kann vorteilhaft 
mit einer Feder vorgespannt sein und von auBen direkt 
vom Griff aus bedient werden. 

Die Aussparungcn, die die Endanschlage, also die je- 
weiis maximaien Verstellstellungen des Griffes repra- 
sentieren, sind so angeordnet, daB in dieser Stellung der 
Griff gegen am Gerategehause angebrachte Endan- 
schlage gedrtickt und nahezu spielfrei gehalten wird. 

Bevorzugt konnen die fur die formschlQssige Arretie- 
rung vorgesehenen Aussparungen in einem FUhrungs- 
element fiir die Verschwenkung des Griffes integriert 
sein. Dieses Fuhrungselement kann ringfdrmig und 
gleichzeitig fur die Aufnahme eines Schutzelementes 
ausgebildet sein. 

In einer besonderen Ausfiihrungsform sind das Fuh- 
rungselement und die Schutzeinrichtung so aufeinandcr 
abgestimmt, daB eine Verdrehung des Schutzelementes 
um das Fuhrungselement moglich wind und in beiden 
aufeinander abgestimmte Offnungen, DurchbrOche 
oder Aussparungen vorhanden sind, durch die bzw. in 
die ein Arretierungselement, das ein Stift, wie vorbe- 
schrieben sein kann, greifen kann, um eine Bewegung zu 
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Arbeitspositionen wieder. Dadurch wird eine giinstigere 
Handhabung mit entsprechend kleineren Handgelenk- 
auslenkungen, der diesen Griff umfassenden Hand er- 
reicht 

Fig. 5 stellt eine Ausfiihrung eines in zwei Ebenen 
verschwenkbaren Gerategriffes 1 dar. Ober einen in 
Langsrichtung im Inneren des Griffs 1 beweglich ange- 
ordneten Stift 2, der vom Bediener von auBen translato- 
risch mit einem Stellteil 9 gegen die Kraft einer im Inne- 
ren des Griffs 1 abgestutzten Feder 6, bewegt werden 
kann, wird es moglich, den in einer bestimmten Stellung 
arretierten Griff 1 zu losen. Er kann dann in zwei Ach- 
sen (relativ zur Werkzeugachse 10 und relativ zu einer 
tangential am Umfang angelegten Achse) entsprechend 
des dargestellten Pfeils geschwenkt werden und an- 
schlieBend durch Loslassen des Stellteiles 9 in der dann 
erreichtcn und vom Bediener gewiinschten Position 
wieder arredert werden. 

Hierzu befindet sich ein konzentrisch zur Werkzeug- 
achse 10 fest mit dem Gerategehause 7 verbundener 
Ring 4, auf dem in mehreren Lagen, uber den Umfang 
des Ringes 4 verteilt liegende Aussparungen 5 vorhan- 
den sind. In diese Aussparungen greift das vordere Ende 
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des Stiftes 2 bedingt durch die Federkraft ein und es 
wird eine formschlussige Verbindung zwischen Griff 1 
und Gerategehause 7 hergestellt 

Der Griff 1 selbst wird dabei auf einem zweiten Ring 
8 so befestigt, daB er sich relativ zu diesem Ring 8 urn 5 
eine Achse schwenken laBt Dieser zweite Ring 8 kann 
dabei um die Werkzeugachse 10 gedreht werden und 
wird uber das ebcnfalls formschlussig wirkende Element 
11 gehalten. 

Die Fig. 6 zeigt eine Variante mit einer Zusatzfunk- 10 
tion. Hierbei wird uber einen in Langsrichtung im Inne- 
ren des Griffs 1 beweglichen Stift 17, eine am Gerat 
vorhandene Schutzeinrichtung 3, wie z. B. eine Schutz- 
haubc an einem Winkelschleifer, von ihrer Arreuerung 
geldst und kann ebenfalls verstellt werden. Eine solche 15 
Verstellung ist beispielsweise bei Winkelschleifern sehr 
haufig erforderlich, um je nach Winkellage des Gerates, 
Lage des zu bearbeitenden Werkstuckes und Korper- 
haltung bzw. Hand-Arm-Stellung die Schutzhaube ent- 
sprechend auszurichten. 20 

Bei der in der Fig. 6 dargestellten Losung ist an der 
Oberseite der Schutzhaube 3 ein Ring 12 mit gleichma- 
Big am Umfang verteilten Aussparungen 13 angebracht 
Ein zusatzlicher zweiter Ring 14 ist konzentrisch im 
Inneren des ersten Ringes 12 fest mit dem Gerategehau- 25 
se 7 verbunden und gleichzeitig konzentrisch zur Werk- 
zeugachse 10 angeordnet Auch der zweite Ring 14 be- 
sitzt gleichmaBig uber seinen Umfang verteilte Ausspa- 
rungen, so daB sich verschiedene Winkelstellungen von 
Griff 1 reiativ zum Gehause 7 einstellen lassen. 30 

Die Aussparungen sind so angeordnet, daB bei be- 
stimmten Verdrehwinkeln zwischen innerem Ring 14 
und auBerem Ring 12 diese Aussparungen zur Oberdek- 
kung kommen, so daB die Moglichkeit besteht, den au- 
Beren Ring 12 relativ zum inneren Ring 14 durch geeig- 35 
nete formschlussige Elemente, wie den bereits genarin- 
ten Stift, zu fixieren. Bei der hier beschriebenen Losung 
wird durch Niederdrucken des im Griff 1 angebrachten, 
in Langsrichtung verschiebbaren, mit einer Feder 16 
vorgespannten Stiftes 17, die formschlussige Verbin- 40 
dung zwischen innerem Ring 14, auBerem Ring 12 und 
der ringformig um den auBeren Ring verlaufenden 
Griff -Tragerplatte 18 ganz oder teilweise aufgehoben. 

Dazu ist im Inneren der Griff-Tragerplatte 18 eine 
spezielle Umlenkeinrichtung 20, ein Ober eine Achse 45 
drehbarer Hebelarm vorgesehen, an dessen einer Seite 
der vom Griff ende betatigte Teil des Stiftes 17 und an 
dessen anderer Seite der Teil des Stiftes 17, der form- 
schlussig in die Aussparungen eingreift, angebracht Mit 
Hilfe dieser Einrichtung laBt sich die Wirkrichtung der 50 
Stiftbewegung verandern, um bei verschiedenen Win- 
kelstellungen des Griffs 1 relativ zur Griff-Tragerplatte 
18 den FormschluB des Stiftes 17 in den Aussparungen 
13 zu losen oder wieder herstellen zu konnen. Dazu 
kann ein Teil 21 des Stiftes 17 elastisch ausgebildet seirL 55 
Hierfur konimt z. B. ein Einsatz aus Federstahl oder ein 
Gelenk in Frage. . . _ . 

Mit einer solchen Gestaltung ist es moglich, bei nur 
halb gedrucktem Stift 17 die gesamte Einheit, bestehend 
aus Schutzhaube 3 mit auBerem Ring 12 und Griff-Tra- go 
gerplatte 18 relativ zur Werkzeugachse 10 zu verdre- 
hen. Dagegen kann bei ganz in den Griff 1 eingedruck- 
tem Stift 17 lediglich die Griff-Tragerplatte 18, dann 
auch relativ zur Schutzhaube 3 verdreht werden. Damit 
im letzteren Fall die Schutzhaube nicht versehentlich 55 
mitgedreht wird, befindet sich ein ringformiges Reibele- 
ment 19 zwischen auBerem Ring 12 und dem feststehen- 
den, mit dem Gehause 7 des Gerates verbundenen inne- 
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ren Ring 14. Der Griff 1 ist zusatzlich um eine Achse zur 
Griff-Tragerplatte 18 schwenkbar angebracht. Die Ar- 
retierung kann in diesem Fall z. B. durch kraf tschlussig 
wirkende Elemente, wie eine Klemmschraube, erfolgen. 

Patentanspruche 

1. Fuhrungs- und Haltegriff fur handgefuhrte Gera- 
te, wie Winkelschleifer, Bohrgerate, Kreis- und 
Stichsagen, Oberfrasen, Kuchengerate tua^ der in 
der Nahe des Werkzeuges verstelibar angeordnet 
ist, dadurch gekennzeichnet, daB er in zwei Ebe- 
nen schwenkbar und in verschiedenen Stellungen 
arreuerbar ist 

2. Griff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB er radial um die Antriebsachse (10) des Werk- 
zeuges, orthogonal zu dieser Antriebsachse (10) 
und in einer weiteren zwischen Antriebsachse und 
dieser orthogonalen Ebene liegenden Richtung 
schwenkbar ist 

3. Griff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB er in zumindest einer Ebene mitteis einer form- 
schlussig wirkenden Einrichtung (2, 4, 5, 12, 13, 14, 
17) arretierbar ist 

4. Griff nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
daB er stufenformig verschwenk- und arretierbar 
ist 

5. Griff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Verschwenkbewegung des Griff es (1) durch 
Endanschlage begrenzt ist 

6. Griff nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Arretiereinrichtung (2, 17) zumindest teil- 
weise im Griff (1) integriert ist. 

7. Griff nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
daB ein im Inneren des Griff es (1) angeordnet er mit 
einer Feder (6, 16) vorgespannter Stift (2, 17) zur 
Arretierung in eine Aussparung (5, 13) eines mit 
dem Gerat verbundenen FQhrungseiementes (4, 14) 
eingreift 

8. Griff nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Aussparungen (5) im Fuhrungselement (4) 
in mehreren parallelen Ebenen angeordnet sind. 

9. Griff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Bewegung einer Schutzeinrichtung (3) mit 
der Verschwenkbewegung des Griffes in zumindest 
einer Ebene gekoppelt ist 

10. Griff nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Schwenkbewegung des Griffes (1) und der 
Schutzeinrichtung (3) mit der Arretiereinrichtung 
( 1 7, 20) f reigegeben werden kann. 
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